FEAHES

MRt ERAZTANV RS
HPEUE R ATIDBDOBR

RPRF IWHABIZFEH #HM AT LGRS
smEm ALl XK

20245

10H22H



R EE~2AIDbEEHRBIATIIDIE~

ERGLDFAEREA

#Bh A T 1D (VADs)

IB Heart BiVACORE



LA E

BR~ZEAILiDE~

EibR> D | EDAVURS

_ HRFEL

AR T IR T4

MGFE E=>EmE, K51

Ei-AIDAIRTHEZLIDNDE—AITERE)
=/INE B -BIDRENETE—FRIERHIZLY RIS




ML A




SRS

PERB T E T DREER

?E%@@ET@EUA"IDH@_C(J ELERLDO—REIA RS
A M (CRESIE T, =R T ORI O/R— NTEIED
ZALIC KD, Al - ALOREZZI LI T TULVC, BRI
M TREICIRFE L, Ki/mERE LR EH,

, DA
—RAn-$ i O B
F EARS(ELMAIZFEE)
AT—%
— bt 1. A * Ll t;

éﬁ@ﬂklu%f@&EuEﬁEﬁﬁm%ﬁ
TR LU E R AT IDEORF I




LA E

g% 10D,
~BEENFIHEMRITIAZE EH,
EEHBHATXOvIILBBERZELAIDRE~



ML A

S RAE MR Z E R
SRR (MRIRE) A2 vk

S-002, HARA U MRS $E

SREMEARRLF SRR (H)

ABTvTk




ML A

EEENHIEHE MR A E

Rt a1l b

v—Ib

2/ ]

~
|

a4 )L

MRA

13.5

15

NG

15

18

ARAT¥wTk /

50

N J




ML A

REEEIHI R MR A ZE EH# ~ E{E[RE ~
HAOwTk 49 (E 6
i

AHAT ¥ TR C5) INATREEER 0 IR



ML A

ﬁﬁﬁlfﬁ'“fﬁ]ﬂl\ﬂRuwﬁK%E%“’ﬁ{'ﬁﬁﬂ“‘

HAT Tk

E—2EFE)

AR TR T3 INATPREER C7) HIEREER

10



MR A=

RERD Rl B MR 22 1 ~ 2 P Re At (i ~

OFXREE
- OFBREH
N gg;;'\ 2000 rpm
=Rl 127 5 mNm
0—-05—-0A
== = SN
= 154 A0 B i (0.1 A?(”J%)




FEAHES

EEENHIHE MR A ZE E i ~ L E T EFE ~

2100

2000

1900

1800

1700

Output rotational speed [rpm]

1600

0 0.1 0.2 0.3 0.4
Current [A]



NS

RERD Rl B MR 22 1 ~ 2 P Re At (i ~

2100

€
o
i 2000 — '-'-’--—'.—'...-T,,;__f“_.'_' :: """"""""""""""""""""" § )\ jj
gg- ; ...:.:..w.:..r..»..z.n,_,_..\_.&“ a Eﬁ%‘i&
2 1900
S 343 rpm
3 1700
S 0.4 A(1.2 W)
1600 < | l | >
0 0.1 0.2 0.3 0.4

Current [A]

ALIDBORE/NTAFHIZET SHEIERIE10%E ERK

13



A=

REBD R 1 3 MR AR ZE 3 5 ~ Bh i ~

A hORERES

14



ML A

TEXIov)LBESKEEANTIDE

15



LA E

TEXIov)LBESKEEANTIDE

Left Pump

~

Maglev Connelcting
Motor Rod

Motorv

. — ]

BiVACOR

% FL)efrtnp//’
IB Heart

16



ML A

TEXIov)LBESKEEANTIDE

EibRoT

ARDTAT

17



LA E

TEXIov)LBESKEEANTIDE

18



A=

TEXIov)LBESKEEANTIDE

ZiME

19



LA E

ZEBAT7T IOV BBEKFTEEATDE

| BLRYT
Bl =Bl 52

Ae 2 il e &
MRIFTAR 2 2=

T—4

| ELRT

FT—RELBETEID B IDA RS0 B85 5% 8 Al il {H
ST AL T 05 EE B F

20



LA E

FrE T
~ZEIFIEEMRITAZE ERE,
EEBTOOT7IINBESK[ZFELALDE~



ML A

S EIHIHE MRITAZE E

Rt FRA 32w Ik
- MR
3—2

28/ ]

/ .

15

15

18

o0

MK}

22



ML A

ZHHEMRITIEZEE G ~ B FRE ~

AN Tk

H ATk \E 7 [ 85
Qx>

23



ML A

ZHHEMRITIEZEE G ~ B FRE ~

HAOvTk

§ Y ER

* *>
.
IIIIIIIIIII

E |

AFTH Z GRS

24



SRS

ZBFEHEMRAAEE R ~ ZFE 1 EREF i~

Output rotational speed [rpm]

0 1 2 3 4 5 6
Position o [mm]

25



FEAHES

ZBFEHEMRAAEE R ~ ZFE 1 EREF i~

_ - AR
g Tre
=
(b
a
E .
S |
M l
= 1400 | t 2
= ~x -5th
5 1300 1 mmJ
© 1200 - - - - <
0 1 2 3 4 5 6

Position o [mm]

ANIDBEDRE/ N RAFEIZE T HEIEEEZE10%E ZE K

26



ETE

V7 IVEBRFE AT DR

Pant] I

0w 50 e 2 s 0 (00 no 12




ML A

F—RRAT—A

SUTIVBEK[EZELEATDE

KAME =—5257—4_|

28



L

SUTIVBEK[EZELEATDE

INAT RREER

—p—
+

il fEN B34 2R

29



L

SUTIVBEK[EZELEATDE

INAT RREER

—p—
+

il fEN B34 2R

30



SRS

SUTIVBEK[EZELEATDE

=

B2

INAT RREER

—p—
+

il fEN B34 2R

31



SRS

SO IWBHEK[ELATDE
| | | s

INAT RREER

—p—
+

il fEN B34 2R

ED

|t |

32



LA E

SUTIVBESKEEANTIDE

EDAURS

HMRiFLEE—43
0—~4

MRZFLETE—A4
AT—4

FEAURT

AAIRT

33



LA E

SUTIVBESKEEANTIDE

EiDAIRS
MRFLEE—4
O—A
HxiFLE—4S ==

X7_—_9 S r. " [

aiDANRS

FEAURS

34



LA E

| b |
OB O 09 o0&

=
=)
=
b=t
=
=
(=]
fow,
[
==
=
(=

V7 IVEBEKFEEANTIDER

BEAUAS

35



HIE MBS

SUTIBEIKSELEAIDBOEEZERSY

EIDE

iy,

=18y

EEXf>AIDLDETE

36



ML A

ZEBASOTILBBEK[FEALIDE

BibART

BV

ZENHI{E B MR A 2 1K

M B =
E—3RT—43
O—4

EiDART




LA E

IR EFRE
TEANDPR

38



SRS

iﬁ’lﬂi

o MRAZIREE(R TR DR EREN S
NDC EFX THEERIRH 'ﬂEE)J/}IL'fZ':C‘: MR
DORAEEDZHDS — U T BEEERH.

. 7J<ETC0)1 Fa'iﬁﬁiﬁxuit%ﬁu%ﬁ’iﬁﬁé’#o




LA E

%Hﬂﬂ:l:rﬁj [+1-532 88

o S1%. IR N TID(CREAAF, s
7’2?1EF'J|J( "Jﬁl]_C%c%b\uﬂE@'%o

o MRIAZERHDMREA DI B

MREZE—43 KT



—_— °
New Technoloay Presentation Meetings!

e MRAARZE
IRE=EE -

ERXRANDHF

E’frlz@ REETE

ZIRAN A (C KD 5]

CLYD,

/1&1%/\' ‘/‘_0)

C‘:_d)/ \ll:'JE) j'u%zjféo

j%ll A

E—5F1aC20a

H

5]

[CDUWLWTCIE. #2

R CEDEER

Tz D, b5

o A_ IDMBREFE (CARIMOEA (3B THhD.

B> T = ERE) =
S5ARFFMOEA (FBZIEBHOND,

41



—_— a
New Technoloay Presentation Meetings!

ERXRANDREER

o A3/ NELSEH CEIRRIEE T D . FHIRI(C

=153

I ~TAEET IS K D PEESF-

T EH5ND

o MRITRZERBEDEEAT - SEBRDBIEET, EA
TPEANDT —FIEZITD Z EHA]EE.

e MRIAMAZIRELEFHFE (C DU COFAtrigEH O]

Hbo




- -
% 1l 5 B =
New Technology Presentation Meetings!

ARATICREI S HBIB EE
o FEBAM AR ; MK HIEIZ MR T
TNz AW Z AT DE
o RS : 45FE2022-170142
PCT/JP2023/037550
o HFAAN L AR
o ¥HHH IEE R B BE. It

SR

43



—_— a
New Technoloay Presentation Meetings!

BRINEHE L

RIUK
5T - EFEESEEE (Hi AT« X)

TEL : 0294-38-7281
FAX: 0294-38-5240
e-mail : chizai-cd@ml.ibaraki.ac.jp

44



- -
% 1l 5 B =
New Technology Presentation Meetings!

SEHEN

e JbIll : FEFTHVRN TIOBD 12 8O DM SAG I TRAAZ IR DR FE
A%, ALH&Ezs, vol. 53, pp. 25-26, 2024

o i, 1&F, b, & : ALODEEOZHDI\AT 1w K MR
TAZRE:, BARAEMZESREE, Vol. 32, No. 2, pp. 375-
380, 2024

o JbIl, 1BZF, R, £, BF : AL DIROIZSHDMRFERAE
VO mEMRE, BRAEMZESREE, Vol. 31, No. 2, pp. 134-
139, 2023

45



- - a
MNew Technology Presentation Meetings!

(CEEBYNESSENELT -,

MRIEARZEEEZFS UV =LELI-D T, ZHIK
\0)%%)77'(3:&*5?5%“7?&‘%\0




	磁気粘性流体を用いた変速機�および変速機付人工心臓の開発
	背景～全人工心臓と補助人工心臓～
	背景～全人工心臓～
	背景�～左右心室流量バランス調整の必要性～
	従来技術とその問題点
	スライド番号 6
	磁気粘性流体(MR流体)変速機
	能動制御型MR流体変速機
	能動制御型MR流体変速機～動作原理～
	能動制御型MR流体変速機～動作原理～
	能動制御型MR流体変速機～変速性能評価～
	スライド番号 12
	スライド番号 13
	スライド番号 14
	スライド番号 15
	スライド番号 16
	スライド番号 17
	スライド番号 18
	スライド番号 19
	変速機付アキシャル型磁気浮上人工心臓
	スライド番号 21
	スライド番号 22
	スライド番号 23
	スライド番号 24
	スライド番号 25
	スライド番号 26
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓
	ラジアル型磁気浮上人工心臓の圧差感受性
	変速機付ラジアル型磁気浮上人工心臓
	スライド番号 38
	現状
	実用化に向けた課題
	企業への期待
	企業への貢献
	本技術に関する知的財産権
	お問い合わせ先
	参考資料
	スライド番号 46

